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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania budowy

OSRODKA REHABIITACJI DLA DZIKICH ZWIERZAT ,,DZIKA OSTOJA”
WIELGOWO, dzialkiNr1,2.4,5,6,i8/1

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza prowadzenia robét elektrycznych
i obejmujg wykonanie remontu instalacji elektrycznych wewnetrznych:

W zakres podstawowych Robot Specyfikacji Technicznej wchodza:

1) wykonanie instalacji elektrycznej i montaz opraw oswietleniowych wnetrzowych,

2) zasilanie urzadzen technologicznych.

3) wykonanie pomiaréw: ciaglosci przewodéw ochronnych, skutecznosei dzialania ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowej, rezystanciji izolacji , nateZzenia o$wietlenia podstawowego,

1.4 Podstawowe okreflenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w wymaganiach ogblnych,
1.5 Ogoélne wymagania dotyczgce Robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za wykonanie robdét zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

1.6. Wymagania dotyczace wykonawcy

Wykonawca robét powinien legitymowac sig posiadaniem uprawnieit kwalifikacyjnych
do prowadzenia robét elektrycznych.




2.  Materialy

Stosowane materialy i urzadzenia muszaq byé nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikdw zewnetrznych, na ktérych dziatanie moga byé wystawione, a takie
doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania powierzonych robét oraz
do poprawnego funkcjonowania calej instalacji.

Stosowane materialy i urzadzenia muszg posiadaé¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie.

Wykaz podstawowych materialéw przy wykonywaniu instalacji elekirycznych:

2.1 Materialy dotyczgce wewnetrznej instalacji elektrycznej

2.1.1 Przewody miedziane , o izolacji S00V typu:
1. YDY 3 x 1,5 mm®
2. YDYp 3 x2,5 mm*
3. YDY 5x 6.0 mm2
4. YDY 5 x 4.0 mm2
5. rurki izolacyjne gigtkie
6. tablica RG wg. rys. nir. la
7 tablica R—1 wgrysnr 1b
8. korytka X-111

2.1.2. Oprawy os$wietleniowe
1. oprawa LL plafon CMA. 10W, 4000K ,1090Im, P44
2. oprawa Linia swietlna LED, 1.5m. 40W, 940Im
3. oprawa antiglare 18W,3000K, 2475Im CR1180.230V 45°W
4. oprawa antiglare 28W,3000K, 3215lm CRI190.230V 45°W
5. panel LED596%596*11,5mm, 24W 4000K,5500Im.4285Im, CR1180,
6. panel LED596*596*11,5mm, 36 W 4000K,55001m.6500lm, CRT180,
7. panel LED596*596*11,5mm, 24W 4000K,55001m.42851m, Ra80,
8. LED downlight ALSDS, 21W, 4000K, 0.7A, 31V, sams
9. LED downlight ALSDS, 28W, 4000K, 0.9A, 33V, sams
10. BE Oprawa LED herm. 36 W,4000K,, 3600lm, 1.2m IP65 IK08
11. BE Oprawa LED herm. 48W,4000K, 4000Im, 1.5m P65 1K08
12, kinkiet ( tazienka )
13. listwa nad lustrem ( tazienka )
14. oprawa Oxygen w holu, oprawa specjalna: 1 kula bialy LED, druga RGB/pilot
15. tasma LED De lux ( sala wkiadowa } 3000K, 7.2W/m + zasilacz
16.0prawa ewakuacyjna: LED typ: OWA Power,20W

2.1.3. Osprzet instalacyjny

1. puszki instalacyjne odgal¢zne p/t 3-wylot,

2. puszki instalacyjne odgalezne p/t 4-wylot,

3. gniazda wiykowe podwojne 16A/PEN podtynkowe
4. wylaczniki 10A p/t

5. przyciski awaryjne,

.. Materialy pomocnicze..




2.2 Odbidr materialéw na budowie

Wyzej wymienione materialy nalezy dostarczyé na Plac Budowy ze $wiadectwami jakosci,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi Wytwércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu
materialdw (pekniecia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Skladowanie materialow

Wszystkie materialy elektryczne nalezy skladowadé w zamykanych magazynach w warunkach
okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w wymaganiach ogélnych. Wykonawca
przystgpujac do wykonania instalacji elektrycznych wewngtrznych winien si¢ wykaza¢ mozliwoscia
korzystania maszyn i sprz¢tu gwarantujacych wiasciwa jakos¢ robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazac sig
mozliwoscia korzystania z nastegpujacych srodkéw transportu:

- samochéd dostawczy do 0,9t

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoéree dia
poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBGOT

5.1 Instalacje elektroenergetyczne

5.1.1 Instalacja ofwietleniowa i gniazd wiyczkowych
5.1.1.1 Wymagania ogolne

Nalezy zapewnié roéwnomierne obciaZzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie
przylaczenie odbiorow 1-fazowych.

Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniaé
niezbedng wytrzymato$¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda.

Gniazda wtyczkowe i wylaczniki nalezy montowaé w sposéb nie kolidujacy z wyposazeniem
pomieszczenia.

Polozenie wytacznikéw klawiszowych nalezy przyjmowad takie, aby w calym pomieszczeniu
byly jednakowe.

Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowac w takim polozeniu,
aby styk ten wystepowat u gory.

Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczyé w taki sposob, aby
przewdd fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny - do prawego bieguna.




5.1.1.2 Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykonaé uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w liniach poziomych i
pionowych.

5.1.1.3 Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac do $rednicy przewodu z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
Przy ukladaniu dwoéch lub kilku przewodéw w jednej bruzdzie szeroko$¢ bruzdy powinna byé taka,
aby odstepy migdzy rurami wynosity nie mniej niz 5 mm.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dziatowych w sposéb oslabiajacy ich
konstrukcje.

Zabrania si¢ kucia bruzd, przebié i przepustéw w betonowych elementach konstrukcyjno —
budowlanych.

Przy przejsciach z jednej strony $ciany na druga lub ze §ciany na strop cata rura powinna byé
pokryta tynkiem,

Przebicia przez $ciany nalezy wykonywaé w taki sposob, aby rur¢ mozna bylo wyginaé
fagodnymi tukami.

5.1.2.6 Ukladanie i mocowanie przewodéw w tynku.

Dopuszcza sig prowadzenie przewodéw elektrycznych wtynkowych, pod warunkiem pokrycia
ich warstwg tynku o grubodci, co najmniej 5 mm,

Instalacje wtynkowe nalezy wykonywa¢ przewodami wtynkowymi. Dopuszcza sig stosowanie
przewodéw wielozytowych plaskich.

Przewody wprowadzone do puszek powinny mieé¢ nadwyzke dlugosdci niezbedna do wykonania
polaczen.

Zagigcia i fuki w plaszczyznie przewodu powinny by¢ lagodne, W tym celu nalezy przeciaé
wzdiuz mostki pomiedzy Zylami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji.

Podloze do ukladania na nim przewodéw powinno byé gladkie.

Przewody nalezy mocowa¢ do podioza za pomocg klamerek. Dopuszcza sig rowniez
mocowanie za pomocg gwozdzikdw wbijanych w mostek przewodu. Mocowanie nalezy wykonywaé
w odstepach okolo 50 cm.

Do puszek nalezy wprowadzaé¢ tylko te przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce;
pozostale przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki,

Zabrania si¢ ukladania przewodéw bezposdrednioc w betonie, w warstwie wyrdwnawczej
podlogi, w zlaczach plyt itp. bez stosowania oston rurowych.

5.1.2.7 Przygotowanie koncow zyl i lgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnegtrzowych taczenie przewoddéw nalezy wykonywaé w sprzecie
i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczen skrecanych.

Przewody musza by¢ uloZzone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przylaczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest dostosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sq przylaczane za pomoca oczek,
pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé sie podktadki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeplyw pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzeri mechanicznych, W
przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.




Konce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

5.1.2.8 Montaz opraw o$wietleniowych

Oprawy nalezy montowa¢ : w sufitach podwieszanych zgodnie z technologia sufitu
podwieszanego. Oprawy na scianach bocznych nalezy montowaé na kotkach wstrzeliwanych w
scianie.

Przewody opraw oswietleniowych nalezy taczyé z przewodami wypustéw za pomocy ztaczy
$wiecznikowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w wymaganiach ogélnych.

6.2 Regulacja instalacji

Po zakonczeniu prac montazowych i po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykoriczeniowe.

Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzié te proby i sporzadzié sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami polskimi obowigznjacymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilodci uzytych materiatéow. Obmiar Robét obejmuje Roboty objete umowsg oraz
ewentuaine dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych koniecznodé wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania robdt, pomigdzy Wykonawca a Inzynierem.

Jednostka obmiarowa jest:
a) dla rozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.
b) dla urzadzen, aparatury, opraw oswietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl.
c) dlakabli i przewodéw — 1 mb.,

8 ODBIOR ROBOT

Przejecia Robot nalezy dokonywa¢ zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Rob6t moze nastapic¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
prob i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze
obowiazujacymi normami oraz przepisami.

8.1 Kontrola zgodnoSci wykonania prac
Do odbioru nalezy przediozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé:

- kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, skladajacy sie z poszezegdlnych
dokumentéw sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany w 2 egzemplarzach,




- protokoly, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,
- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen w 2

egzemplarzach,
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady dotyczgce platnosci podano w wymaganiach ogélnych.

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 kpl. rozdzielni, tablic, szaf.

Podstawg platnodci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (oprawy, wylacznika itp.)
Podstawe platnosci stanowi utozenie 1mb kabla, przewodu

I

Opracwai:
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania budowy
KOTLOWNI w OSRODKU REHABHITACJI DLA DZIKICH ZWIERZAT ,,DZIKA

OSTOJA”
WIELGOWQ, dzialki Nr 1, 2. 4, 5, 6, i 8/1, obrgb 4009

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy przy
zleceniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot elektrycznych
i obejmuja wykonanie remontu instalacji elektrycznych wewnetrznych:

W zakres podstawowych Robét Specyfikacji Technicznej wehodza:

1) wykonanie instalacji elektrycznej i montaz opraw oéwietleniowych wnetrzowych,

2) zasilanie urzadzent technologicznych.

3) wykonanie pomiardw: ciaglosci przewod6w ochronnych, skutecznodci dziatania ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowej, rezystancji izolacji , natezenia oéwietlenia podstawowego.

1.4 Podstawowe okreslenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w wymaganiach og6lnych.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

1.6. Wymagania dotyczgce wykonawcy

Wykonawca robot powinien legitymowa¢ si¢ posiadaniem uprawniei kwalifikacyjnych
do prowadzenia robot elektrycznych.




2.  Materialy

Stosowane materialy i urzadzenia muszg byé nowe, najlepszej jakodci, o parametrach
dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych, na ktérych dziatanie moga by¢ wystawione, a takze
dokiadnie odpowiadaé warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania powierzonych robét oraz
do poprawnego funkcjonowania calej instalacji.

Stosowane materialy i urzadzenia musza posiadaé odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie.

Wykaz podstawowych materialdéw przy wykonywaniu instalacji elektrycznych:

2.1 Materialy dotyczgce wewnetrznej instalacji elektrycznej

2.1.1 Przewody miedziane, o izolacji 500V typu:
1.YDY 3 x 1,5 mm®
2. YDYp 3 x 2,5 mm?
3. YDY 5 x 6.0 mm2
4.YDY 4 x 1.0 mm2
5.LIYCY 2 x 0.7 mm2
6. tablica RK wg. rys. nr. 1
7. korytka X111
8. plaskownik FeZn 25 x 4 mm

2.1.2. Oprawy oswietleniowe
8. BE oprawa LED herm. 48W, 4000K, 4000lm, 1.5m IP65 IK08

2.1.3. Osprzet instalacyjny
10. puszki instalacyjne odgal¢zne n/t 3-wylot,
11. gniazda wiykowe podwdjne 16A/PEN szczelne
12. gniazdo 3 x 16,0a/PEN
13. wylgczniki 10A p/t
14. materiaty pomocnicze..

2.2 Odbi6r materialéw na budowie

Wyzej wymienione materialy nalezy dostarczy¢é na Plac Budowy ze $wiadectwami jakosci,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnodei i zgodnosci z danymi technicznymi Wytworcy. Przeprowadzié ogledziny stanu
materialow (peknigcia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Skladowanie materialéow

Wszystkie materialy elekiryczne nalezy skladowaé w zamykanych magazynach w warunkach
okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.




3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w wymaganiach ogélnych. Wykonawca
przystgpujac do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych winien si¢ wykazaé mozliwoscia
korzystania maszyn i sprzetu gwarantujacych wiadciwa jakosé robot,

4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu:

- samochdd dostawezy do 0,9t

Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegolnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Instalacje elektroenergetyczne

5.1.1 Instalacja ofwietleniowa i gniazd wtyczkowych
5.1.1.1 Wymagania ogélne

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii =zasilajacych przez odpowiednie
przylaczenie odbiorow 1-fazowych,

Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniaé
niezbgdng wytrzymalo$¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda.

Gniazda wtyczkowe i wylaczniki nalezy montowaé w spostb nie kolidujacy z wyposazeniem
pomieszczenia.

Polozenie wyltacznikéw klawiszowych nalezy przyjmowaé takie, aby w catym pomieszczeniu
byly jednakowe,

Pojedyncze gniazda wiyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowaé w takim potozeniu,
aby styk ten wyst¢powat u gory,

Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczyé w taki sposéb, aby
przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny - do prawego bieguna.

5.1.1.2 Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla
prawidlowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w liniach poziomych i
pionowych,

5.1.1.3 Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac do Srednicy przewodu z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
Przy uktadaniu dwéch lub kilku przewodéw w jednej bruzdzie szerokos$é bruzdy powinna byé taka,
aby odstepy migdzy rurami wynosily nie mniej niz 5 mm.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich Scianach dzialowych w sposéb oslabiajacy ich

konstrukcje.
Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno —

budowlanych,




Przy przejsciach z jednej strony $ciany na druga lub ze $ciany na strop cala rura powinna by¢
pokryta tynkiem.

Przebicia przez $ciany nalezy wykonywaé w taki sposéb, aby rure mozna byto wyginad
tagodnymi tukami.

5.1.2.6 Ukladanie i mocowanie przewodow w tynku,

Dopuszcza si¢ prowadzenie przewoddéw elektrycznych wtynkowych, pod warunkiem pokrycia
ich warstwa tynku o grubosci, ¢o najmniej 5 mm,

Instalacje wtynkowe nalezy wykonywaé przewodami wtynkowymi. Dopuszcza sie stosowanie
przewodéw wielozylowych plaskich.

Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dlugosci niezb¢dna do wykonania
potaczen.

Zagiecia i uki w plaszezyznie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy przeciaé
wzdhuz mostki pomigdzy zytami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji.

Podloze do ukiadania na nim przewod6éw powinno byé gladkie.

Przewody nalezy mocowa¢ do podioza za pomoca klamerek. Dopuszcza sig rowniez
mocowanie za pomocg gwozdzikéw wbijanych w mostek przewodu. Mocowanie nalezy wykonywaé
w odstgpach okolo 50 cm.

Do puszek nalezy wprowadzaé tylko te przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce;
pozostate przewody nalezy prowadzié obok puszki.

Zabrania si¢ uktadania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej
podtogi, w zlaczach plyt itp. bez stosowania oston rurowych.

5.1.2.7 Przygotowanie koncow Zyl i laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych faczenie przewodéw nalezy wykonywac w sprzecie
i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowacé polaczen skrecanych.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga byé narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przylaczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest dostosowany.

W przypadku stosowania zaciskéw, do ktérych przewody sg przylaczane za pomocg oczek,
pomiedzy oczkiem a nakrgtka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac sie podkladki metalowe,
zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.

Koiice przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

5.1.2.8 MontaZ opraw oSwictleniowych

Oprawy nalezy montowa¢ @ w sufitach podwieszanych zgodnie z technologia sufitu
podwieszanego. Oprawy na $cianach bocznych nalezy montowaé na kotkach wstrzeliwanych w
scianie.

Przewody opraw oSwietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami wypustoéw za pomoca zlaczy
$wiecznikowych,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w wymaganiach ogdlnych.




6.2 Regulacja instalacji

Po zakoficzeniu prac montazowych i po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykoficzeniowe.

Wykonawca zobowiazany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami polskimi obowigzujacymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t oraz podaniu
rzeczywistych ilodci uzytych materialéw. Obmiar Robdt obejmuje Roboty objete umows oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, kiérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania rob6t, pomigdzy Wykonawca a Inzynierem.

Jednostka obmiarowa jest:
a) dla rozdzielni, szaf, tablic — I kpl.
b) dla urzadzen, aparatury, opraw o$wietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl.
c) dlakablii przewodow — 1 mb.

8 ODBIOR ROBOT

Przejecia Robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Robét moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
préb i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze
obowigzujacymi normami oraz przepisami.

8.1 Kontrola zgodno$ci wykonania prac

Do odbioru nalezy przedlozyé dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

- kompletna dokumentacje techniczng powykonawcza, skiadajaca sie z poszczegblnych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany w 2 egzemplarzach,

- protokoéty, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2

egzemplarzach,

9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace platnosci podano w wymaganiach og6lnych.

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 kpl. rozdzielni, tablic, szaf.

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (oprawy, wylacznika itp.)
Podstawe platnoéci stanowi ulozenie 1mb kabla, przewodu

Opracowat:
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1, WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania budowy

OSRODKA REHABITACJI DLA DZIKICH ZWIERZAT ,,DZIKA OSTOJA”
WIELGOWO, dzialkiNr 1,2.4,5,6,i8/1

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robdt wymienionych w punkeie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét elektrycznych
i obejmuja wykonanie remontu instalacji elektrycznych wewnetrznych:

W zakres podstawowych Robaét Specyfikacji Technicznej wchodza:

1) wykonanie instalacji elektrycznej i montaz opraw oswietleniowych wnetrzowych,

2) zasilanie urzadzen technologicznych.

3) wykonanie pomiaréw: ciaglodci przewoddéw ochronnych, skutecznodci dzialania ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowej, rezystancji izolacji , natezenia oswietlenia podstawowego.

1.4 Podstawowe okreSlenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w wymaganiach ogélnych.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace Roboat

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektows, specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

1.6, Wymagania dotyczgce wykonawcey

Wykonawca robot powinien legitymowaé si¢ posiadaniem uprawnien kwalifikacyjnych
do prowadzenia robot elektrycznych.




2. Materialy

Stosowane materialy i urzadzenia musza by¢é nowe, najlepszej jakodci, o parametrach
dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych, na ktérych dzialanie moga byé wystawione, a takze
dokladnie odpowiada¢ warunkom niezbgdnym do prawidlowego wykonania powierzonych robét oraz
do poprawnego funkcjonowania calej instalacji,

Stosowane materiaty i urzadzenia musza posiadaé odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie.

Wykaz podstawowych materiatow przy wykonywaniu instalacji elektrycznych:

2.1 Materialy dotyczace wewnetrznej instalacji elektrycznej

2.1.1 Przewody miedziane, o izolacji 500V typu:
1. YDY 3 x 1,5 mm’
2. YDYp 3 x 2,5 mm?
3. YDY 5 x 4.0 mm2
4, rurki izolacyjne gigtkie ,,Peszla”
5. tablica RG wg. rys. nr. 1
6. korytka X-111

2.1.2. Oprawy o$wietleniowe

1. oprawa ledowa nr 1 modul LED AR 111 18W 4000k 2180 Im CR 190

( Lumiverso 33-19-142)

2. oprawa ledowa nr 2 panel LED596%596%11,5mm, 30W 4000K,5500im. CR 180,
( Lumiverso 42-40-111 )

3. oprawa ledowa nr 3 ALSDS, 90deg 21W, 4000K,
( Lumiverso 43-21-191 )

4, oprawa ledowa nr 4 LED herm. 40 W, 4000K, 3200 Im, 1.2m, IP65, IK08

( Lumiverso 87-75-001 )

5. oprawa ledowa nr 5 nad lustrem ( fazienka )
{ Lumiverso Kinkiet 92 LED WALL )

6. oprawa ewakuacyjna ledowa nr 6 OWA power, 20W

7. Oprawa STIP W R 839 3000K 420 lom, 4W IP 65

8. kinkiet obok lustra. 10W

9. oprawa numer policyjny

2.1.3. Osprzet instalacyjny

1. puszki instalacyjne odgatezne p/t 3-wylot,

2. puszki instalacyjne odgatezne p/t 4-wylot,

3. gniazda wtykowe podwdjne 2x16A/PEN podtynkowe
4. wylaczniki 10A p/t

5. wylacznki 10A na tynk

5. wylaczniki $wiecznikowe p/t

5. przyciski awaryjne,

.. Materialy pomocnicze..




2.2 Odbi6ér materialow na budowie

Wyzej wymienione materialy nalezy dostarczyé na Plac Budowy ze $wiadectwami jakoscei,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi technicznymi Wytwdrcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu
materialéw (peknigcia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Skladowanie materialow

Wszystkie materialy elektryczne nalezy sktadowa¢ w zamykanych magazynach w warunkach
okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w wymaganiach ogélnych. Wykonawca
przystepujac do wykonania instalacji elektrycznych wewngtrznych winien si¢ wykaza¢ mozliwoécia
korzystania maszyn i sprzg¢tu gwarantujacych wlasciwa jakosé robét,

4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych winien wykazad si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacych srodkéw transportu:

- samochéd dostawcezy do 0,9t

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukiadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoércg dia
poszezegdlnych elementdw.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Instalacje elektroenergetyczne

5.1.1 Instalacja oSwietleniowa i gniazd wtyczkowych
5.1.1.1 Wymagania ogolne

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obciazenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie
przytaczenie odbiordw 1-fazowych.

Mocowanie puszek w $cianach 1 gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniad
niezbedng wytrzymatos$é na wyciaganie wtyczki z gniazda.

Gniazda wtyczkowe i wylaczniki nalezy montowaé w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem
pomieszczenia,

Polozenie wylacznikéw klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w calym pomieszczeniu
byly jednakowe.

Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim polozeniu,
aby styk ten wystepowal u gory.

Przewody do gniazd wityczkowych 2-biegunowych nalezy podigczy¢é w taki sposéb, aby
przewdd fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny - do prawego bieguna.




5.1.1.2 Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjiami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla
prawidiowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w liniach poziomych i
pionowych,

5.1.1.3 Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowa¢ do érednicy przewodu z uwzglednieniem rodzaju i grubosei tynku.
Przy ukladaniu dwoch lub kilku przewodéw w jednej bruzdzie szerokos$é bruzdy powinna by¢ taka,
aby odstgpy migdzy rurami wynosily nie mniej niz 5 mm.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dzialowych w spos6b ostabiajacy ich
konstrukcie.

Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustéw w betonowych elementach konstrukcyjno —
budowlanych.

Przy przejsciach z jednej strony $ciany na druga lub ze $ciany na strop cata rura powinna by¢
pokryta tynkiem.

Przebicia przez $ciany nalezy wykonywaé w taki sposéb, aby rur¢ mozna bylo wyginaé
tagodnymi tukami.

5.1.2.6 Ukladanie i mocowanie przewod6w w tynku.

Dopuszcza si¢ prowadzenie przewodéw elektrycznych wtynkowych, pod warunkiem pokrycia
ich warstwg tynku o grubosci, co najmniej 5 mm.

Instalacje wtynkowe nalezy wykonywac przewodami wtynkowymi. Dopuszcza sig¢ stosowanie
przewoddw wielozylowych plaskich.

Przewody wprowadzone do puszek powinny mieé¢ nadwyzke dlugosci niezbedng do wykonania
polaczen.

Zagigcia i tuki w plaszezyZnie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy przeciaé
wzdtuz mostki pomi¢dzy zZylami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji.

Podloze do ukladania na nim przewoddéw powinno by¢ gladkie.

Przewody nalezy mocowa¢ do podloza za pomocsg klamerek. Dopuszcza si¢ ré6wniez
mocowanie za pomocg gwozdzikow wbijanych w mostek przewodu. Mocowanie nalezy wykonywac
w odstepach okolo 50 cm.

Do puszek nalezy wprowadzaé tylko te przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce;
pozostale przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.

Zabrania si¢ ukladania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej
podtogi, w zlaczach ptyt itp. bez stosowania oston rurowych.

5.1.2.7 Przygotowanie koncow Zyl i lgczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenie przewod6éw nalezy wykonywaé w sprzgcie
i osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych.

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe napr¢zenia,
Do danego zacisku nalezy przylaczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest dostosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktérych przewody sa przylaczane za pomocy oczek,
pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkladki metalowe,
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeplyw pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzac warstwy cyny.




Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linki) powinny byé zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

5.1.2.8 Montaz opraw o§wietleniowych

Oprawy nalezy montowa¢ : w sufitach podwieszanych zgodnie z technologia sufitu
podwieszanego. Oprawy na $cianach bocznych nalezy montowaé na kolkach wstrzeliwanych w
$cianie.

Przewody opraw oswietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami wypustéw za pomoca zlaczy
swiecznikowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w wymaganiach ogdlnych.
6.2 Regulacja instalacji

Po zakoficzeniu prac montazowych i po spelnieniu wszystkich wymaganych warunkow
Wykonawca uruchamia instalacjg oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe.

Wykonawca zobowiazany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzié sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami polskimi obowiazujacymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatéw. Obmiar Robét obejmuje Roboty objgte umowa oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania rob6t, pomigdzy Wykonawca a Inzynierem.

Jednostka obmiarows, jest:
a) dla rozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.
b) dla urzadzen, aparatury, opraw oswietleniowych — 1 szt. fub 1 kpl.
¢) dlakabli i przewodow — 1 mb.

8 ODBIOR ROBOT

Przejecia Robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i att, 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjgcie Rob6t moze nastgpié¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
préb i pomiardéw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza, a takze
obowigzujacymi normami oraz przepisami.

8.1 Kontrola zgodnosci wykonania prac
Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami. '

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac;

- kompletna dokumentacj¢ techniczna powykonawcza, sktadajacg si¢ z poszczegdlnych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany w 2 egzemplarzach,




- protokély, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,
- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2
egzemplarzach,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w wymaganiach ogélnych.
Podstawg ptatnodci stanowi montaz 1 kpl. rozdzielni, tablic, szaf.

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (oprawy, wylacznika itp.)
Podstawe ptatnoéci stanowi utoZzenie 1mb kabla, przewodu
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania budowy
KOTEOWNI w OSRODKU REHABIITACJI DLA DZIKICH ZWIERZAT ,DZIKA

OSTOJA”
WIELGOWO, dzialki Nr 1, 2. 4, 5, 6, i 8/1, obreb 4009

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji Robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét elektrycznych
i obejmuja wykonanie remontu instalacji elektrycznych wewnetrznych:

W zakres podstawowych Robot Specyfikacji Technicznej wchodza:

1) wykonanie instalacji elektrycznej i montaz opraw oswietleniowych wnetrzowych,

2) zasilanie urzadzen technologicznych.

3) wykonanie pomiaréw: ciaglosci przewoddw ochronnych, skutecznosci dziatania ochrony
przeciwporazeniowej dodatkowej, rezystancji izolacji , natgzenia oswietlenia podstawowego.

1.4 Podstawowe okresSlenia

Podstawowe okreslenie w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami i okre$leniami
podanymi w wymaganiach ogélnych.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektows, specyfikacja, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22,23 i 28
ustawy Prawo budowlane.

1.6. Wymagania dotyczgce wykonawcy

Wykonawea robdt powinien legitymowac sie pesiadaniem uprawniefi kwalifikacyjnych
do prowadzenia robo6t elektryeznych.




2.

Materialy

Stosowane materialy i urzadzenia musza byé nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych, na ktoérych dzialanie moga by¢ wystawione, a takze
dokladnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidlowego wykonania powierzonych robdt oraz

do poprawnego funkcjonowania calej instalacii.

Stosowane materialy i urzadzenia musza posiadaé odpowiednie deklaracie zgodnosci lub

certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie.

Wykaz podstawowych materialéw przy wykonywaniu instalacji elektrycznych:

2.1 Materialy dotyczgce wewnetrznej instalacji elektrycznej

2.1.1

2.1.3.

Przewody miedziane , o izolacji SO0V typu:
1. YDY 3 x 1,5 mm’

2. YDYp 3 x 2,5 mm?

3. YDY 5 x 4.0 mm2

4. YDY 4 x 1.0 mm2

5.LIYCY 2 x 0.75 mm2

6. tablica RK wg. rys. nr. 1

7. korytka X111

8. plaskownik FeZn 25 x 4 mm

. Oprawy oswietleniowe

9. oprawa LED herm. 48W, 4000K, 4000Im, 1.5m IP65 IK08
10. Oprawa STIP W R 939 3000K 420lm, 4W, IP65

Osprzet instalacyjny

11. puszki instalacyjne odgatezne n/t 3-wylot,

12. gniazda wtykowe podwdjne 2 x 16A/PEN szczelne
13. gniazdo 5 x 16,0A/PEN szczelne,

14. wylaczniki 10A p/t

15. materialy pomocnicze..

2.2 Odbi6ér materialow na budowie

Wyzej wymienione materiaty nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze $wiadectwami jakosci,
atestami i kartami gwarancyjnymi. Dostarczone materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosdci i zgodnoéci z danymi technicznymi Wytwércy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu

materialow (peknigcia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Skiadowanie materialéw

Wszystkie materialy elektryczne nalezy skladowa¢ w zamykanych magazynach w warunkach

okreslonych przez producenta dla zachowania gwarancji.




3.SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w wymaganiach ogdlnych, Wykonawca
przystepujac do wykonania instalacji elektrycznych wewnetrznych winien si¢ wykaza¢ mozliwoscia
korzystania maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakos¢ robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalaci elektrycznych winien wykazagé sig
mozliwo$cig korzystania z nast¢pujacych srodkdw transportu:

- samochod dostawczy do 0,9t

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Instalacje elektroenergetyczne

5.1.1 Instalacja oswietleniowa i gniazd wtyczkowych
5.1.1.1 Wymagania ogélne

Nalezy zapewni¢ roéwnomierne obcigzenie faz linii =zasilajacych przez odpowiednie
przytaczenie odbiorow 1-fazowych.

Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewniaé
niezbedna wytrzymalo$¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda.

Gniazda wtyczkowe i wylqczniki nalezy montowa¢ w sposéb nie kolidujacy z wyposazeniem
pomieszczenia.

Polozenie wylacznikéw klawiszowych nalezy przyjmowaé takie, aby w caltym pomieszczeniu
byty jednakowe.

Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowaé w takim polozeniu,
aby styk ten wystgpowat u gory.

Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczyé w taki sposdb, aby
przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewod neutralny - do prawego bieguna.

5.1.1.2 Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykonaé uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjnoéé z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢pna dia
prawidlowej konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegala w liniach poziomych i
pionowych.

5,1.1.3 Kueie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowaé do $rednicy przewodu z uwzglgdnieniem rodzaju i grubosei tynku.
Przy ukiadaniu dwoch lub kilku przewodéw w jednej bruzdzie szeroko$¢ bruzdy powinna by¢ taka,
aby odstepy migdzy rurami wynosily nie mniej niz 5 mm.

Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich $cianach dzialowych w spos6b oslabiajacy ich
konstrukcie.




Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustéw w betonowych elementach konstrukcyjno —
budowlanych.

Przy przejéciach z jednej strony sciany na druga lub ze §ciany na strop cata rura powinna byé
pokryta tynkiem.

Przebicia przez $ciany nalezy wykonywaé w taki sposob, aby rurg mozna bylo wyginaé
tagodnymi tukami.

5.1.2.6 Ukladanie i mocowanie przewoddéw w tynku.

Dopuszcza si¢ prowadzenie przewoddw elektrycznych wtynkowych, pod warunkiem pokrycia
ich warstwa tynku o grubosci, co najmniej 5 mm,

Instalacje wtynkowe nalezy wykonywaé przewodami wtynkowymi. Dopuszcza sig stosowanie
przewodow wielozytowych plaskich,

Przewody wprowadzone do puszek powinny mieé nadwyzke dlugoéci niezbgdna do wykonania
polaczen,

Zagigceia i tuki w plaszezyZnie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy przecigé
wzdtuz mostki pomigdzy zytami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji.

Podloze do ukiadanta na nim przewod6w powinno byé gladkie,

Przewody nalezy mocowal do podloza za pomoca klamerek. Dopuszeza si¢ réwniez
mocowanie za pomocg gwozdzikéw wbijanych w mostek przewodu. Mocowanie nalezy wykonywaé
w odstepach okoto 50 cm.

Do puszek nalezy wprowadzaé tylko te przewody, ktore wymagaja laczenia w puszce;
pozostate przewody nalezy prowadzié obok puszki.

Zabrania si¢ ukladania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyréwnawczej
podlogi, w zlaczach plyt itp. bez stosowania oston rurowych,

5.1.2.7 Przygotowanie koncow zyl i laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wngtrzowych faczenie przewodéw nalezy wykonywaé w sprzecie
i osprzgcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé polaczen skrecanych,

Przewody musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przylaczaé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest dostosowany.

W przypadku stosowania zaciskéw, do ktérych przewody sa przylaczane za pomocy oczek,
pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowaé si¢ podkladki metalowe,
zabezpieczone przed korozjg w sposdb umozliwiajacy przeplyw pradu.

Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzeft mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.

Kofice przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

5.1.2.8 Montaz opraw ofwietleniowych

Oprawy nalezy montowa¢ : w sufitach podwieszanych zgodnie z technologia sufitu
podwieszanego. Oprawy na $cianach bocznych nalezy montowaé na kotkach wstrzeliwanych w
$cianie.

Przewody opraw oswietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami wypustéw za pomocy zlaczy
swiecznikowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w wymaganiach ogdinych,




6.2 Regulacja instalacji

Po zakonczeniu prac montazowych i po spehieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia instalacj¢ oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe.

Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzié te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z
wymogami i normami polskimi obowiazujacymi w tym zakresie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robot oraz podaniu
rzeczywistych ilodci uzytych materialéw. Obmiar Rob6t obejmuje Roboty objete umowa oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktdrych koniecznos¢ wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania robot, pomigdzy Wykonawcg a Inzynierem.

Jednostka obmiarows jest:
a) dlarozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.
b) dla urzadzen, aparatury, opraw o$wietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl,
¢} dlakabliiprzewodéw — 1 mb.

8 ODBIOR ROBOT

Przejgcia Robét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa
Budowlanego.

Przyjecie Robdt moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych
prob i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacia wykonawcza, a takze
obowiazujacymi normami oraz przepisami,

8.1 Kontrola zgodnos$ci wykonania prac

Do odbioru nalezy przediozy¢ dokumentacje powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

- kompletng dokumentacije techniczna powykonawcza, skladajaca sie z poszezegblnych
dokumentéw sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany w 2 egzemplarzach,

- protokdly, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzet w 2

egzemplarzach,

9. PODSTAWA PLATNGSCI

Ogolne zasady dotyczace platnoéci podano w wymaganiach og6lnych.

Podstawe platnodci stanowi montaz 1 kpl. rozdzielni, tablic, szaf.

Podstawe platnosci stanowi montaz 1 szt, aparatury elekirycznej (oprawy, wylacznika itp.)
Podstawe platnosci stanowi utozenie 1 mb kabla, przewodu

;f’ ~Opracowak:
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{7 LUTY 2019 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1 Czesc ogdlna

1.1  Nazwa nadana zamowieniu

OSRODEK REHABILITACJ DLA DZIKICH ZWIERZAT
»DZIKA OSTOJA”

BUDYNEK SOCJALNY

TOM V — INSTALACIE TELETECHNICZNE

SYSTEM TELEWIZII DOZOROWEJ

Inwestor: GMINA MIASTO SZCZECIN, Zaklad Ustug Komunalnych

ul. Ku Slenicu 125a, 71-080 Szczecin

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych sie w specyfikacji obejmuje wszystkie czynnosci majgce na

celu wykonanie instalacji elektrycznych budynku.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji elek-

trycznych obejmujace:

Wymagania dotyczace wlasciwosei wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich
przechowywania, transportu i skfadowania,

Wymagania dotyczgce sprzgtu 1 maszyn,

Wymagania dotyczgce Srodkow transportu,

Wymagania dotyczgce wykonania robdt budowlanych,

Wymagania zwigzane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.1 Organizacja robét budowlanych

- Wykonaweca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizjg lokalng oraz:

e Zapoznaé si¢ z micjscami, w ktérych bedg wykonywane prace okre$lone w umowie i

zbadac ich dostepnosc;

SYSTEM ALARMU POZAROWEGO 2




LUTY 2019 SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

e Zapoznaé sie z og6lnymi warunkami realizacji robét, a w szczegblnodei z polozeniem i

wymiarami pomieszezeri, warunkami utrzymania sprzgtu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mégl powolywac¢ sig na niedostateczng zna-
jomo$¢é miejsca realizacji robét lub zly dostgp do pomieszezen w celu zadania dodatko-
wych oplat.

Na caly czas trwania robét, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robot. Kie-
rownik Robét bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wyko-

nawcy wpiséw w dzienniku budowy.

Kierownik Roboét bedzie odpowiedzialny za:
- bezpieczenistwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpézniej w dniu przystapienia do robdt Wykonawea przekaze dane personalne Kierow-

nika Robot wraz z kopia uprawniert.

1.3.2 Zabezpieczanie interesow osob trzecich
Wykonawca musi zadbaé, aby podezas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia inte-
resow oséb trzecich. Wykonaweca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych

przepiséw oraz powinien zapewni¢ ochrong whasnoéci publicznej i prywatnej.

1.3.3 Ochrona srodowiska
Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sig do przepi-
sOw i normatywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Podczas wykonywania robdt budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unika¢ szko-
dliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wéd gruntowych,

nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla §rodowiska i otoczenia czynnikow.
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1.3.4 Warunki bezpieczenstwa pracy
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wyko-
nanie wszelkich niezbednych zabezpieczen zwigzanych z prowadzonymi pracami budow-
lanymi. Ponadto wykonawca musi sie bezwzglednie stosowaé do postanowien Instrukeji
Bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz wszelkich polecen Kierownika Budowy zwigza-
nych z bezpieczenstwem na terenie budowy.
Plan BiOZ wykona Kierownik Budowy. Plan ten ma znajdowad si¢ na terenie budowy, a
dokladna jego lokalizacje ustali Kierownik Budowy.
Wykonawca zobowigzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznych technicznych odpowiadajgcych
zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych obowiazujacych w okresie trwania umowy, w
tym w szczegdlnoscei Polskich Norm. W szczegdlnosei wykonawca jest zobowigzany wy-
kluczy¢ prace personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie

spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z organizacjg zaplecza dla wlasnych potrzeb
oraz zapewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidlowe i pelne zabez-

pieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyczqce organizacyi ruchu
Wszystkie srodki fransportowe wykorzystywane do transportu materialéw, sprzetu i narze-
dzi muszg by¢ sprawne, posiadaé wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynika-
jace z obowiazujgcych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone ta-
kimi $rodkami transportu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem

warunkéw bezpieczefistwa pracy.

1.4  Nazwy i kody robdt budowlanych w zakresie objetym przedmiotem zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne
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1.5 OkreSlenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktére znalazly si¢ w tej specyfikacji s3 zgodne albo réwno-
wazne z Polskimi Normami zawartymi w rozpotrzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002r., albo z okre$leniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w
punkcie 9 specyfikacji. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzu-
jacych przepiséw, norm i instrukeji. Nie wyszezegolnienie jakichkolwiek obowigzujacych

aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

2 Wilasciwosci wyrobow budowlanych

7a dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug
okreslonego systemu oceny zgodnosci z mozliwoécia zastosowania rozwigzafl 16w-
nowaznych,

e posiada deklaracje zgodnodcei CE z mozliwoscia zastosowania rozwigzan rowno-
waznych - dokument wystawiony przez producenta i potwierdzajacy zgodnos¢ wy-
robu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelnienie innych wymagan rozporzadze-
nia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE z mozliwoscig zastosowania rozwigzan réwno-
waznych.

Przed zabudowaniem materialéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore nie spelniajg wy-
mogdw technicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, kt6re byly przecho-
wywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienily si¢ ich wlasnosci) bgdg uznawane

za materialy nie odpowiadajace wymaganiom,
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3 Wymagania szczegolowe dotyczgce sprzetu i maszyn do robét budow-

lanych

Sprzet i narzedzia, ktére bedg wykorzystywane do wykonania prac objetych tg specyfika-
cjag muszg byé sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przeglagdom
zgodnie z zaleceniami producenta. Muszg spetnia¢ one wymopgi BHP i bezpieczenstwa
pracy. Nie wolno stosowac sprzetu, ktéry nie spetnia powyzszych wymagan i nie wolno
wykorzystywaé go niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonaweca jest zobowiagzany do stoso-
wania tylko takich $rodk6éw transportu, ktdre nie wplyng niekorzystnie na stan i jakosé

transportowanych materialow.

4 Wymagania dotyczgce srodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu i narze-
dzi musza by¢é sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetniaé wymagania wynika-
jgce z obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewozone ta-
kimi $rodkami transportu powinny gwarantowac przewo6z bez uszkodzen i z zachowaniem

warunkdw bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robot

Zalozenia techniczne:

System telewizji dozorowej CCTV zaprojektowano w oparciu o rejestrator cyfrowy IP
przeznaczony do pracy sieciowej z twardym dyskiem SATA, 6TB.

Stuzy¢ on bedzie do cyfrowej rejestracji obrazéw z 5 niezaleznych kamer. System musi
umozliwiaé¢ réwnoczesne odtwarzanie obrazéw na monitorze nie przerywajgc procesu cig-
glego zapisu trwajgcych zdarzen. W systemie zaprojektowano kamery kolorowe.

Do podgladu obrazéw ,,na zywo” zaprojektowano kolorowy monitor przemystowy LCD

o przekatnej 22”. Sterowanie pracg rejestratora cyfrowego odbywac si¢ bgdzie za pomocy
myszki komputerowej. Nalezy zastosowac rejestrator umozliwiajgcy zapis wybranego
fragmentu nagrania na urzadzenie zewnetrzne. Pozwoli to na dokonywanie archiwizacji
danych z dysku twardego rejestratora na innych nosnikach danych (np. Pen Drive).

Rejestrator nalezy polaczy¢ do pracy w sieci z komputerem PC w pomieszczeniu biu-
rowym Nrl, Umozliwi to podglad obrazéw "na zywo" w komputerze oraz podglad pracy
kamer poprzez sie¢ internetowg z dostgpem z telefonu komdrkowego.
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W systemie zastosowano zewnetrzne cyfrowe kamery kolorowe typu IP.

Obrazy z kamer wys$wietlane bedg na kolorowym monitorze LCD 22” o rozdzielezosci
1920x1080.

Rejestrator oraz monitor systemu Telewizji Dozorowe]j nalezy zainstalowaé na parterze
budynku w pomieszczeniu Biurowym Nr 1.

V1. OPIS TECHNICZNY SYSTEMU TELEWIZJI DOZOROWEJ
CCTV

Zasilanie:

System CCTV zasilany bedzie bezposrednio z listwy zasilajacej 230 VAC. Listwa zasi-
lajaca musi by¢ zabezpieczona przed wystapieniem zwaré, przepieé oraz pradow nadmia-
rowych.

Zasilanie wykona¢ przewodem typu YDYpw 3x2,5 mm?. Przewody zasilajace doprowa-
dzi¢ do listwy zasilajacej pod tynkiem w rurkach winidurowych RL28 na wydzielonym
obwodzie. Bezpiecznik oraz ograniczniki przepigciowe trwale oznaczyc.

Natomiast w przypadku zaniku napigcia sieciowego system CCTV powinien mie¢ mozli-
wosé pracy awaryjnej w okresie 15 do 30 min. W tym celu zastosowano zasilacz UPS
1000VA.

Urzqdzenia CCTV i ich montaz:

Miejsca montazu urzadzen pokazano na planach instalacji oraz na schemacie bloko-
wym. Okablowanie instalacji linii wizyjnych 1 zasilajgcych dla kamer zamontowanych na
elewacji budynku nalezy wykona¢ skretka komputerowa typu
UTP kat.6E, Wewnatrz budynku instalacj¢ uktadaé pod tynkiem.

Rejestrator IP:

Do rejestracji, odtwarzania i przeglgdania obrazu z kamer zaprojektowano rejestrator
cyfrowy IP przeznaczony do pracy sieciowej. Ma to by¢ rejestrator 8 kanalowy
z 8-portowym switchem PoE; zgodnodé¢ ze standardem: ONVIF, RSTP; maks. rozdziel-
czoé¢ nagrywania 8Mpx; format kompresji: H.265/H.264; dual-stream; rejestracja dzwigku
7 8 kamer IP; obsluga dyskow: 1x HDD Sata IIT (max. 6TB); Obraz rejestrowany przez
urzadzenie moze by¢ archiwizowany na jednym dysku twardym o pojemnosci 6TB. Reje-
stracja moze by¢ prowadzona w trybie cigglym, dzigki czemu wrzgdzenie moze pracowac
bez koniecznosci ingerencji ze strony uzytkownika. W przypadku wyczerpania sie miejsca
na dysku twardym, rejestrator automatycznie usuwa najstarsze nagrania i w ich miejsce
dodaje nowe.
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Kamery zewnetrzne IP 7 whudowanymi promiennikami podczerwieni:

Do ochrony zewnetrznej czesci budynku zaprojektowano kamery cyfrowe
o rozdzielczodci 4Mpx CMOS; obiektyw 1/2,8”; zgodne z interfejsem ONVIF; predkosé
transmisji 50 kl/s 1080p; wejécie na karty microSD (dla lokalnego zapisywania danych),
zdalny zoom oraz zdalne ustawienia ostrosci; wbudowany promiennik IR; zasilanie ePoE;
praca w trybie dziefi/noc; zmotoryzowany obiektyw 2,7 - 13,5 mm; kompresja H.264 /
H.265 / MIPEG. Kamery pracujgce w temperaturach od -30°C do +60°C. Klasa ochrony
IP67.

W przypadku stabego oéwietlenia sceny nastgpuje automatyczne przelaczenie kamer
na tryb nocny i zalgczenie wbhudowanych promiennikow podezerwieni, Maksymalny za-
sigg promiennikéw podczerwieni 50m.

Promienniki utrzymuja stale poziomy natgzenia podczerwieni przez caly okres ich
eksploatacji oraz staly poziomu natgzenia podezerwieni mimo zmian temperatury otocze-
nia.

Monitor:

Wyséwietlanie obrazéw "na zywo" z kamer odbywacé si¢ bgdzie na przemystowym mo-
nitorze kolorowym o rozdzielczosei 1920x1080. Nalezy zastosowaé monitor 227
z matrycg TFT- LCD; jasno$é 300 cd/m?; kontrast 1000:1; katy widzenia 170° poziomo /
160° pionowo; wejscia wideo cyfrowe 1xVGA, 1xHDMI.

Zasilacz awaryjny UPS:

W przypadku braku zasilania sieciowego 230 VAC system zostanie zaopatrzony
w energi¢ elektryczng z zasilacza awaryjnego UPS o mocy 1000 VA. Projektowany czas
pracy awaryjnej w celu zamkni¢eia aplikacji wynosi 15 minut.

Wykonanie instalacji:

Dla kamer IP zewngtrznych zainstalowanych na elewacji budynku instalacje linii wi-
zyjnych systemu telewizji dozorowej wykona¢ skretkg komputerowsg typu UTP kat.6E. Ich
zasilanie odbywaé si¢ bedzie réwniez po skretce poprzez switch PoE. Wewnatrz budynku
instalacje uktada¢ pod tynkiem w rurkach winidurowych. Sposéb ukiadania przewodow
uzgodnié¢ z Inwestorem.

Pomiary:
Po wykonaniu instalacji Systemu CCTV wykona¢ nastepujgce pomiary:
1. Pomiar rezystancji odeinkéw przewodéw linii wizyjnych i zasi-
lajacych,
2. Pomiar przerw i zwar¢ migdzy zylami,
3. Rezystancje izolacji pomiedzy soba i pomiedzy zytami 1 ziemia,
4. Skutecznos$¢ zerowania zasilania 230 V 1 zasilaczy.
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Zaproponowane w projekeie rozwigzania materialowe, urzadzenia, elementy i
technologie nalezy traktowac¢ jako wymagany standard jakoesci a nie wybor producen-
ta, Dopuszcza sie rozwiazania réwnorzedne pod warunkiem spelnienia zaloZonych
parametréw technicznych, estetycznych i formalno-prawnych zgodne z opisem tech-

nicznym rozwigzan materialowych.

6 Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru, Obmiar przeprowadzo-
ny powinien by¢ zgodnie z obowigzujgcymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania,
jak i po zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowiacego odrebna calosé obiektu.

Obmiar trzeba wykonaé w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowa-

niu.
7 Odbior robot budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastgpuja-
ce dokumenty;
s Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkow roboczych,
¢ Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z
zespolem projektowym,
e Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,
o Protokoly odbiorow czesciowych,
e Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie do-
kumenty zwigzane z zastosowanymi urzgdzeniami i materiatami,

s Protokoly sprawdzenia, skutecznos$ci 1 wydajnosei urzgdzen 1 instalacji.
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Wyzej wymienione wymagania dotyczgce dokumentdw mogg ulec zmianom i poszerze-

niom.

Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powolana przez Inwestora. Obowigzko-

wo w sklad komisji wehodza:

Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),
Kierownik robét elektrycznych,

Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

8 Rorzliczenie robot

Podstawe platnosci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw pomontazowych.

Nalezy wykona¢ sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czynnodci, za pomocg ktérych kontro-

luje sie zgodnos¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiami normy PN-HD

60364-6 z mozliwoscig zastosowania rozwigzan réwnowaznych z mozliwoscig zastosowa-

nia rozwigzan réwnowaznych powinny obejmowaé: ogledziny, proby i protokolowanie.

Ogledziny nalezy wykona¢ przed probami i powinny obejmowad nastepujace sprawdzenia:

sposob ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

wystepowanie przegrod ogniowych i innych $rodkdw zapobiegajacych rozprze-
strzenianiu si¢ ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta,

dobor przewoddw z uwagi na obeiazalnosci pradowa 1 spadek napigcia,

dobor i nastawienie urzgdzen zabezpieczajacych 1 sygnalizujacych,

wystepowanie i prawidlowe umieszczenie wlasciwych urzadzen do odlgezania izo-
lacyjnego 1 taczenia,

prawidiowe oznaczenie przewoddw neutralnych i ochronnych,

przylaczenie tgcznikdéw jednobiegunowych do przewoddw fazowych,

obecnodé schematdw, napisow ostrzegawczych lub innych podobnych informacji,
oznaczenie obwodow, urzadzen zabezpieczajgcych przed pradem przetezeniowych,
lacznikow, zaciskow, itp.,

poprawnosc polgczen przewodow,
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o wystepowanie cigglosci przewodow ochronnych, w tym przewodéw ochronnych
polaczen wyréwnawczych gldwnych i polgezeni wyréwnawcezych dodatkowych,

» dostepnosé urzgdzen, umozliwiajgca wygodng obsluge, identyfikacje,

e Préby powinny obejmowaé czynnosci w nastepujacej kolejnosei:

s cigglo$¢ przewodow,

s rezystancja izolacji instalacji elektryczne;j,

e ochrona za pomocg SELV, PELV lub separacji elektrycznej,

» samoczynne wylaczanie zasilania,

e ochrona uzupelniajgca,

s sprawdzenie biegunowoscl,

» sprawdzenie kolejnosci faz,

e proby funkcjonalne i operacyjne,

o spadek napigcia,

e po zakoficzeniu czynnoéci sprawdzajacych nalezy sporzadzi¢ protokoét odbiorezy.
W protokole nalezy podaé osobe lub osoby odpowiedzialne za bezpieczenistwo, bu-
dowe i sprawdzenie instalacji, uwzgledniajge indywidualng odpowiedzialnos¢ tych
0s6b w stosunku do osoby zlecajacej prace.

e Zaleca si¢ sporzgdzenie protokolu wedlug wzoréw zgodnie z norma PN-HD 60364-

6 z mozliwoécia zastosowania rozwiazan réwnowaznych

9 Dokumenty odniesienia

Obowigzujgce przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu nalezy przestrzega¢ postanowien
obowigzujacych przepisdéw dotyczacych budowy, a w szezegolnodei:

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanych (Dz.U. 92/2004, poz.
881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorze technicznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321
7 pdn.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrony srodowiska (Dz.U. 62/2001, poz.

627 z pbzn.zm.).
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz.U.
75/2002 poz.690 z pdzn.zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwea 2010
roku w sprawie ochrony przeciwpozarowe]j budynkéw, innych obiektéw budowlanych i
terenow (Dz.U.109/2010 poz.719)

- Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 roku w
sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczefistwa i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003
poz.1650 z pézn.zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. 47/2003,
poz. 401).

- Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 roku w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U.
80/1999, poz.912).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwea 2003 roku w sprawie
informaciji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 4 maja 2007 r. w sprawie szczegdlowych
warunkéw funkcjonowania systemu elektroenergetycznego (Dz.U. 93/2007 poz.623).

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 2009 roku
W sprawie przeciwpozarowego zaopatrzenia w wode oraz drog pozarowych (Dz.U.

124/2009 poz.1030).

Obowigzujgce normy

Jako normy obowigzujgce nalezy traktowad normy przywolane w rozporzadzeniu Ml w
sprawie warunkdw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyl w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-EN 12464-1:2012 Swiatlo i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy we wnetrzach.

Czes¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.
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- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigeia. Czgsé 1: Wymagania
podstawowe, ustalanie ogdlnych charakterystyk, definicje.

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elekiryczne niskiego napigcia. Czes$¢ 4-41:
Ochrona zapewnienia bezpieczenstwa. ochrona przed porazeniem elektrycznym.

- PN-HD 60364-4-442.2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napiecia przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w
sieciach wysokiego napiecia.

- PN-HD 60364-4-41:2017-09 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo. Dobor srodlkéw ochrony w zaleznoéei od wplywow
zewngetrznych. Wybor srodkdw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wplywow
zewnelrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.

- PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obicktach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogélne

- PN-HD 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

- PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elekiryczne niskiego napiecia. Czgé¢ 6: Sprawdzanie.
- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elekiryczne niskiego napiecia. Wymagania
dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne [ub
prysznic.

- PN-HD 60364-7-703:2007 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia i kabiny zawierajace
OgIZewacze sauny.

- PN-HD 60364-7-704:2018-08 Instalacje elektryczne niskicgo napigcia. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

- PN-HD 60364-7-714:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych, Wymagania
dotyczgee specjalnych instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami
przewodzgcymi.

- PN-HD 60364-7-714:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania

dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje o$wietlenia zewnetrznego.
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- PN-HD 60364-7-715:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Czesé 7-
715: Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje odwietleniowe
o bardzo niskim napigciu.

- PN-EN 60445:2018-01 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdzialaniu
cztowieka z maszyna, znakowanie i identyfikacja. [dentyfikacja zaciskdw urzgdzen 1
zakonczen przewodow.

- PN-EN 60445:2018-01 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspdldzialaniu
czlowicka z maszyna, znakowanie i identyfikacja. Identyfikacja przewoddéw barwami albo
alfanumerycznymi,

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).
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